http://www.fargisinfo.com/marpot

Prosjektfakta
MarPot - Nord MAROFFprosjekt nr. 208616

Prosjekteier: Kongsberg Seatex AS
Prosjektleder: SINTEF Fiskeri og havbruk AS.
Omfang: Totalt budsjett: 11 mill.

Finansiering: Norges Forskningsrad: 5 mill.
Varighet: 2011-2012

Partnere

B Kongsberg Seatex AS

B Leverandgr av avanserte posisjons referanse systemer
basert pa GPS teknologi og neste generasjons satellitt-
basert navigasjons- og overvakingssystemer som AIS

B Kongsberg Satellite Services

B Leverandgr av tjenester basert pa satellitter i polare baner
og neer sanntid jordobservasjonsprodukter og
overvakningstjenester med hovedvekt pa maritim sektor
som overvaking av oljsgl, skipsdeteksjon og istjeneste.

m  SIMICONAS

m  Tilbyr systemer og tjenester innen omradet ubemannede
luftfarkoster til overvaking og fiernmaling i tilknytning til
maritime operasjoner og offshore aktiviteter.

B  SINTEF Fiskeri og havbruk AS

m  Kompetanse pd menneske-maskin grensesnitt for maritime
operasjoner. Utvikler havmodeller som beskriver stram og
andre fysiske forhold.

B Semekor AS

m  Generell kompetanse pa risikovurdering i kystsonen av
betydning for sikker og effektiv sjgtransport.

Ekspertgruppe

m  Kystvakta, KV “Svalbard”

m  Kystverket

m  Svalbard Samfunnsdrift (Longyearbyen havn)
B Forsvarets Forskningsinstitutt

Maritimt potensial i Nordomradene
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Brukerstyrt innovasjonsprosjekt
stattet av Norges Forskningsrad



Mal

Identifisere, utvikle og demonstrere hvordan ny og forbedret
teknologi og innovativ datainnsamling kan utnyttes til
lzsninger for sikker og effektiv navigasjon, overvaking,
beredskap og forbedret infrastruktur i nordomradene basert
pa konseptet ” Maritime Situational Awareness” (MSA) .

Aktiviteter

B Forbedret maritim situasjonskunnskap i arktiske strgk
® Tradlgse bredbandslgsninger i arktiske omrader

B Demonstrasjon av nye lgsninger

Resultater

B Kombinasjon av radardata og AlS (Automatic
Identification Systems) data fra satellitt

B Bruk av AlS i ubemanna luftfarkoster og i helikopter

B Global Navigation Satellite Systems korreksjonsdata i
arktiske omrader og ved stor solflekkaktiviter
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Operasjonelle eDGNSS Sensor og data Teknologi Demonstrasjon
konsepter * DGNSS korreksjoner i fusjon + Satellittbasert AIS « Fiskeriovervakning,
« Fiskeriovervakning arktiske strak « GNSS g INS « SAR Kystvakifartay -
« Is-monitorering * DGNSS Integritets- * SAR - AIS » Bredbindsradio helikopter operasjon
* Monitorering av manitarering » Multikonstellasjons GNSS * SIMOPS * Droneoperasjon
Cruisetrafik] * Verifikasjon og * Historiske data - * GPS/Glonass * Operasjonsstatte for
* Havariberedskap og dokumentasjon Sanntidsdata « DGNSS arkiske operasjoner

oljevern » Brukergrensesnitt « INS teknologi * Arktisk DGNSS

+ GI5 Informasjons lag

Maritime Situational Awareness

Delmal

Beskrive utfordringer knyttet til manglende infrastruktur,
data og teknologi

Spesifisere beslutningsstattesystem for fusjonerte
data.

Kontrollere, verifisere og dokumentere kvalitet pa
datainnsamling og posisjonsngyaktighet

Teste, samt demonstrere neste generasjons Differential
Global Navigation Satellite Systems (DGNSS)

Beskrive og demonstrere potensialet ved bruk av
ubemanna luftfarkoster (UAS) og helikopter til
datainnsamling, overvaking og posisjonering av
objekter.

SvalSat.

Kapp Kanin, Isfjord
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