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Kongsberg Seatex
Introduksjon

e Kongsberg Seatex leverer i dag
posisjons-referansesystemer, og
bevegelsessensorer til spesialfartgy
som utfgrer krevende maritime
operasjoner.

e Kontinuerlig utvikling av systemer for a
oke sikkerheten, samt effektivisere
maritime operasjoner.
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Kongsberg Seatex
Produktomrader e
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KONGSBERG

Relaterte FoU prosjekter

Beslutningsstagtte for krevende maritime operasjoner
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Relaterte F&U prosjekter (KSX)

KONGSBERG

eFarled
Elektronisk farled (2006-2008) (MAROFF, 174199)

30

Responsprediksjon og Operasjons-Optimalisering for
Brgnnintervensjonsfartgy (2007-2008) (MAROFF, 180167)

HITS

Havbruk og Intelligente Transportsystemer (2007-2009) (MAROFF,
182586)

MarSafe North
Maritime Safety in the High North (2008-2011) (MAROFF, 188924)

MarNIS

Maritime Navigation and Information Service (EU 6.
rammeprogram)
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eFarled

Elektronisk farled KONGSBERG

e Beskrive og demonstrere beslutningssystem som gjgr en
operatgr i stand til & forutsi potensielt kritiske situasjoner far de
inntreffer.

KSX - Presentasjon av systemintegritet

e Hovedvekt ble lagt pa transitt og ikke maritime operasjoner
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30

Responsprediksjon og Operasjons-Optimalisering for KONGSBERG
Brgnnintervensjonsfartgy

e Responsprediksjon basert pa statistiske metoder og detaljerte
veermeldinger

e Benyttelse av bglgeradar

e Gir en operatgr muligheten til & forutsi potensielle kritiske
situasjoner i naer framtid (< 1-2 min), men tidsnok til &
iverksette gjgre mottiltak
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HITS

Havbruk og Intelligente Transportsystemer KONGSBERG

» Utvilke koordinert beslutningsstagtte for sikker og effektive
transport og operasjon ved havbruksanlegg

e Overfgre kompetanse, teknologi og operasjonsmgnster fra offshore
segmentet til havbruk

e | prosjektet har brukerene ytret behov for et objektivt system for
kunne avgjgre om gjennomfgring av operasjoner ved forflate og
merd kan igangsettes.
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MarSafe North

Maritime Safety in the High North KONGSBERG

e Med utgangspunkt i forventet gkt aktivitet i nord-omradene, ser
prosjektet pa behov for ny teknologi og infrastruktur for &
kunne beholde samme hgye krav til sikker operasjon som andre
steder i verden

e Ekstremt veer og manglende infrastruktur kan gjgre en standard
operasjon eller vanlig transitt til en hgyrisikooperasjon

e Ekstremt sarbart miljg
« Liten erfaring med maritime operasjoner i arktiske strgk
- Fartay ikke tilpasset de radende forhold

- Skal alt ansvar hvile pa den enkelte kaptein?
e Skal operasjoner skje uten myndighetskontroll?

e Hvis nei 2 Hvordan kan myndighetene kontrollere aktiviteten
effektivt?
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MarNIS

Maritime Navigation and Information Service

Et mulig scenario i
framtiden som beskrevet i
MarNis prosjektet

Nar “Red Box” oppdager at en
parameter tenderer mot usikre
grenseverdier vil den automatisk
generere en alarm ombord pa

fartgyet, samt til land (myndighet).

Ship Condition
RED BOX

KONGSBERG
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KONGSBERG

Forskning og utvikling

Beslutningsstagtte for krevende maritime operasjoner
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D I NO - Dynamisk informasjonssystem for operativ H
beslutningsstgtte i kystsonen KONGSBERG

Introduksjon

= Maritime operasjoner er avhengig av at veerforholdene er innenfor
gitte grenseverdier, og at en kan prediktere veerforholdene med en
viss sannsynlighet innenfor en operasjons varighet.

= Konsekvensene av en forverring av veerforholdene kan fagre til at
operasjonskriterier overskrides, noe som kan medfgre dramatiske
konsekvenser.

- "Waiting on Weather” (WoW) perioder et velkjent begrep som koster
redere og operatgrer innen offshore-naeringen store belgp hvert ar.

THE FULL PICTURE



D | NO - Dynamisk informasjonssystem for operativ
beslutningsstgtte i kystsonen KONGSBERG

Problemstilling

En gnsker a minimalisere problemene
med WoW- perioder ved a gi operatar
om bord et stgttesystem for & ta
beslutninger nar og om en gitt operasjon
kan starte, fortsette eller ma stoppes

For & kunne predikere veerforhold lengre
fram i tid, er det gnskelig a benytte
prognoser og modeller som oppdateres
med sanntidsmalinger pa de aktuelle
lokasjoner
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D I NO - Dynamisk informasjonssystem for operativ

beslutningsstgtte i kystsonen KONGSBERG

Hovedmal

Utvikle og demonstrere dynamiske _
beslutningsstgttesystemer for veeravhengige og
krevende maritime operasjoner
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D I NO - Dynamisk informasjonssystem for operativ
beslutningsstgtte i kystsonen

KONGSBERG

Delmal

= Tilpasse og demonstrere overvakingssystemer og
miljgsensorer som gir standardisert informasjon
om tilstanden for et omrade.

= Utvikle operative informasjonssystemer basert pa
integrasjon av sanntidsdata fra miljgsensorer og
finskala numeriske modeller.

= Beskrive effektive og innovative menneske-
maskin grensesnitt for veeravhengige maritime
operasjoner.
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D I NO - Dynamisk informasjonssystem for operativ
beslutningsstgtte i kystsonen KONGSBERG

Delmal

= Utvikle og demonstrere verktgy for
responsprediksjon basert pa& vaerprognoser.

= Overfgre lokale veerobservasjoner ved bruk av
AIS til fartgyer og andre aktgrer som skal
gjennomfgre maritime operasjoner.

= Overfgre relevante sensormalinger og data fra
finskala numeriske modeller i neerheten av anlegg
eller farleden til fartgy, og bruke disse for a gke
navigasjonssikkerheten.
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KONGSBERG

Teknologi

Beslutningsstagtte for krevende maritime operasjoner
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Vessel Motion Monitor - VMM 200

KONGSBERG

Main Purpose

e Multiple sensor acquisition system

e Interface motion, position and weather sensors

e Enable the user to monitor the motion in any location on the vessel
e Give warning to user when values exceed user-defined limits

e Perform statistical analysis and present the results in real-time

e Record data as time-series of user-defined length

e Enable the user to replay the recorded data and perform different types
of analysis of replayed data

2 % MP7 y -

- ® | MP2: (} MP8
K| MPs: | ‘

Surge: 2.92
Limit: 3.23 :
L &  MP4
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Vessel Motion Monitor - VMM 200
Desk-top Mounting

vmM 200 Additional
Operator Station Operator Station

, * Human Machine Interface
~» Yisualization of data
» ¥Yessel Movement monitoring

g

I
_______________________ |
|
I p—
Processing Unit Local Area Network (Ethernet)
:. -] @ 1
L 3 4
* Sensor interfacing
Seapath * Real-time sensor processing
* Real-time statistics calculation
MRU * Recording on Hard Disc

Wind Sensor

KONGSBERG
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Vessel Motion Monitor - VMM 200

Operator Software

e Layout according to
common Kongsberg
Maritime Guidelines

e For Operation,
Configuration and
Trouble Shooting

e Selectable Views
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Vessel Motion Monitor - VMM 200

Vessel Configuration
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Configuration |£il
e sona — — 2
Manitonng ports 2 - PR |

. 8 ___,-"‘ --': _./ ] h“-a.J | = |

| _"M‘rm. Crane 0 &g | Cam? . & vl L
Z\ I | LOA [___100.00]
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S Altlo AP | 200
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1 Crane 0 Crane 1146,829, 052 0.00 10,75, 1.80,9.35 Pasition Dimension
2 Crana 1 Crana MB83 964,019 667 925 144, 800 I| | L |

3 Crane 2 Crana 51071053, -0.86 19957 12.00. 1.80, 10.00 . ;
4 Aframe Aframe 289,053.-307 0.00 §71,20.18,1428 X | W] ]
b Helideck Hebdeck B673.-744.-1008 32375 15.00. 12.00. 1.00 Z| | D [ i
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Future Functionality

KONGSBERG

Wave Radar Information

Significant Wave Height

Hs: 2.6 m

Peak Wawve Length
Peak Wave Direction

Bp: 263.0

[Slmw WaveRadar Spectra ]

| Show Wave Forecast: 1 ]

2D Wave Radar Spectrum for: 10.04.2007 09:00:19
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Future Functionality

KONGSBERG

Wave & Weather Forecast

Significant Wave Height

Hs: 2.1 m
Tp:9.9s
Ap: N/A m

Peak Wave Direction

Bp: 349.3

Show WaveRadar Specira

Show Wave Forecast:

44873
B 9
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20 Waveforecast for: 17.01.2008 09:00:00 + 3 hours : Pasition
MNE0 50,400 EOO4 43200

Wind Parameters

330.3 deg - 13.2 kts
Forecast period

2D Waveforecast from; 17.01.2008 step + 3 hours

Ship Heading and Speed
000.0 deg ~0.0 kts

| Display Tremd Cimves

Witk Speedd ivs) Forecast 07-22
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Future Functionality

KONGSBERG
Vessel Response Model

Heading advice for minimum motion:

Significant Wave Height 2D Wave Radar Spectrum for: 10.04.2007 09:00:05

Hs: 2.6 m

Peak Wave Period
Peak Wave Length

Ap: 182 m

Peak Wave Direction

I Show WaveRadar Spectra J

| Show Wave Forecast: 4 ‘

33936
22 n
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Future Functionality

KONGSBERG
Vessel Response Model

Heading advice for minimum roll motion:

Significant Wave Height 2D Wave Radar Spectrum for: 23.09.2007 00:00:13

Hs: 4.4 m

Tp:8.95s
Ap: 113 m

Peak Wave Direction

Bp: 236.0

[Slmw WaveRadar Spectra ]

l Show Wawve Forecast: 4 ]

[ Opt Heading ]Hﬂ" w

o
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Future Functionality X

KONGSBERG

Motion & Advisory Module

Motion

Sensors Shnaos Eonae _—
- Input State g :
ﬁ Module Mode selection:
Position ) | +Subsea

Sensors &1 *Helicopter
' ROV
Operator *Crane

Input ‘Deck
Limits '

Visualisation
Module

Operation
Plan

Weather

Forecast Transfer fu nctiun’
parameters

X-band Nav Radar

===

4
WaMos Il

Sampling & i |
Spectral E

Analysis
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KONGSBERG

Kristian Reiten

Mail: kristian.reiten@kongsberg.com

Kongsberg Seatex
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